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La misura d'effi cienza (me) può corrispondere alla massa reale (esempi A e C) oppure 
essere una massa immaginaria, che rappresenta una combinazione della forza motrice 
o dell'azione di leva con la massa reale (esempi B e D).

Misura d'Effi cienza (me)

Applicazione Esempio

A  Massa senza forza motrice m = 100 kg
vD = v = 2 m/s
W1 = W3 = 200 Nm 

me = 2 · 200 = 100 kg
               4s

m

Formula 
me = m

B   Massa con forza motrice m = 100 kg
F = 2000 N
vD = v = 2 m/s
s = 0,1 m
W1 = 200 Nm
W2 = 200 Nm
W3 = 400 Nm 

me = 2 · 400 = 200 kg
              4

s

m
F

Formula 
me = 2 · W3
              vD2

C    Massa senza forza motrice diretta contro 
il deceleratore

m = 20 kg
vD = v = 2 m/s
s = 0,1 m
W1 = W3 = 40 Nm 

me = 2 · 40 = 20 kg
             22

sv
m

Formula 
me = m

D    Massa senza forza motrice con braccio favorevole m = 20 kg
v = 2 m/s
vD = 0,5 m/s
s = 0,1 m
W1 = W3 = 40 Nm 

me = 2 · 40 = 320 kg
           0,52sv

vD

m

Formula 
me = 2 · W3
              vD2

Formule e calcoli

Deceleratori industriali




